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ПИТАННЯ 
1. Що таке МПС? 
2. Що є узагальнюючим критерієм вибору структури МПС? 
3. Які функціональні можливості необхідно враховувати при проектуванні МПС? 
4. Які технічні особливості МПС? 
5. Які конструктивні особливості МПС? 
6. Чим відрізняються сучасні інформаційні управляючі радіоелектронні системи? 
7. Яка система називається дуплексною? 
8. Які розрізняють два типи МПС? 
9. Яка роль датчиків в об'єкті управління? 
10. Типи інформаційних потоків. 
11. Зв'язок між багатофункціональними і спеціалізованими модулями. 
12. Призначення модему. 
13. Центральні завдання обробки МПС. 
14. Основні способи побудови МПС. 
15. Що повинні містити всі структури МПС для підвищення надійності? 
16. Етапи проектування МПС. 
17. Намалюйте графічну схему етапів проектування. 
18. Структурний, програмний і логічний рівні і їх підрівні. 
19. ТЗ і його розробка. 
20. Системний етап проектування. 
21. І етап проектування. 
22. ІІ етап проектування. 
23. ІІІ етап проектування. 
24. ІV етап проектування. 
25. V етап проектування. 
26. Завдання, які вирішуються в процесі проектування. 
27. Зобразіть структурну схему мікроконтролера. 
28. Розробка апаратних засобів МПС. 
29. Налагодження апаратних засобів МПС. 
30. Розробка документації проектованої МПС. 
31. Типова структура мікропроцесора. 
32. Структура обробної частини мікропроцесора. 
33. Призначення мультиплексорів. 
34. Структурна схема мікропроцесора. 
35. Підходи до організації управління виконанням операцій. 
36. Структура пристроїв управління мікропроцесора. 
37. Структура мікропроцесора. 
38. Типи мікропроцесорів. 
39. Однокристальні мікропроцесори. 
40. Сигнальні процесори. 
41. Цифрові процесори обробки сигналів, їх особливості. 
42. Інструментальні модулі мікропроцесорних систем. 
43. Як здійснюється обмін даними між обчислювальним пристроїм і ядром МПС? 
44. Основні прийоми комплексної налагодження МПС. 
45. Логічні аналізатори та їх призначення. 
46. Компоненти логічного аналізатора і принцип його роботи. 
47. Параметри центрального процесора. 
48. Дії, що виконуються центральним процесором. 
49. Що являє собою пам'ять МПС? 
50. Склад системної шини. 
51. Компоненти, що входять до складу програмного забезпечення, необхідного для 
налагодження МПС. 
52. Опишіть процес автономної налагодження. 
53. Основні прийоми комплексної налагодження МПС. 
54. Основні завдання проектування ПЗ та їх вирішення. 
55. Функції приладів для розробки та налагодження МПС. 
56. Структура комплексу діагностування МПС. 
57. Генератори слів. 
58. Прилади для автономної і комплексної налагодження МПС. 
59. Принцип роботи логічного компаратора. 
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60. Способи підключення зовнішніх пристроїв. 
61. Призначення редактора MultiEdit. 
62. Визначення мов високого рівня. 
63. Способи виявлення помилкових короткочасних сигналів і перешкод. 
64. Елементи типової структури МПС. 
65. Структура і основні технічні характеристики К1810. 
66. Назвіть групи умовного позначення сигналів. 
67. Логіка формування сигналів управління. 
68. Перерахуйте висновки контролера шини К1810ВГ88. 
69. Опишіть мінімум п'ять висновків контролера шини К1810ВГ88. 
70. Відмінність на структурному рівні МПС на базі Intel +8088 від Intel 86. 
71. Переваги Intel 88. 
72. Які додаткові пристрої входять до складу структури i80186? 
73. Характеристики i80186. 
74. Зобразіть архітектуру мікропроцесора на базі Intel 186. 
75. Перерахуйте гідності мікропроцесора на базі Intel 186. 
76. Що складає основу архітектури i286. 
77. Перерахуйте особливості проектування МПС на базі i286. 
78. Блок-схема мікропроцесора i286. 
79. Склад структури МПС i286. 
80. Перерахувати сегментні регістри. 
81. Спеціалізовані блоки мікропроцесора i386. 
82. Блок попередньої вибірки команд і його стан очікування. 
83. Подання сигналу скидання RESET. 
84. Режими звернення CPU i386 до оперативної пам’яті, ОЗП, обчислювального пристрою? 
85. Типи операцій з шиною. 
86. Основні характеристики EISA 82350DT. 
87. Основна відмінність шин i486 від i386. 
88. Що таке VLB? 
89 Мікропроцесор i386 і його характеристики. 
90. Призначення сигналів передачі адрес А32-А2. 
91. Опишіть стану кожного циклу шини. 
92. Розшифруйте абревіатури LD, LA, LU. 
93. Призначення сигналів передачі даних D31-D0. 
94. Призначення контролера 82385 в структурі МПС на основі i386. 
95. Склад процесора Pentium. 
96. Призначення шинного модуля. 
97. Зміст внутрішньої кеш-пам'яті. 
98. Особливості архітектури Pentium II. 
99. Призначення технології ЕСС. 
100. Процесори Intel Pentium 4 з підтримкою технології HT1. 
101. Основні особливості мікропроцесора Pentium IV. 
102. Основні параметри процесора Rise Р6. 
103. Основні параметри процесора С6 фірми IDT. 
104. Обробка чисел, використовувана в процесорі Duron. 
105. Основні параметри процесора К6-2. 
106. Область використання технології гіперконвейерної обробки. 
107. Склад пристрою випереджаючої вибірки команд. 
108. Призначення двоступеневого пристрою декодування команд. 
109. Види оперативної пам'яті. 
110. Види кеш-пам'яті. 
111. Час доступу, час відновлення і затримка. 
112. Схема організації трирівневої кеш-пам'яті. 
113. Методи звернення до пам'яті і їх опис. 
114. Приклади синхронної пам'яті DRAM. 
115. Способи збільшення швидкодії пам'яті. 
116. Основні конфігурації системної пам'яті в МПС. 
117. Схема структури 16-тіразрядной пам'яті. 
118. Схема структури 32-тіразрядной пам'яті. 
119. Що таке введення / висновок? 
120. Чим характеризується інтерфейс з ізольованими шинами? 
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121. Способи передачі слів інформації. 
122. Асинхронна послідовна передача даних. 
123. Режими введення / виводу в МПС. 
124. Паралельна передача даних між контролером і обчислювальним пристроїм. 
125. Призначення адресуємого буферного регістра контролера. 
126. Завдання апаратних засобів обробки переривання в процесорі. 
127. Який вплив матиме переривання програми на вимогу обчислювального пристрою? 
128. Що дає збереження програмним шляхом великого обсягу інформації про перерваної 
програмі? 
129. Що починається після збереження вмісту регістрів процесора, використовуваних в 
підпрограмі? 
130. Призначення організації системи переривань в мікроЕОМ з використанням векторів 
переривань. 
131. Яка векторна система використовується в IBM-сумісних персональних комп'ютерах? 
132. Що необхідно зробити для реалізації режиму прямого доступу до пам'яті? 
133. Що дозволяє використовувати швидкодіючі зовнішні запам'ятовуючі пристрої? 
134. Призначення блоку управління мікроконтролера сімейства MCS-51. 
135. Склад блоку управління мікроконтролера сімейства MCS-51. 
136. Призначення пристрою формування тимчасових інтервалів мікроконтролера сімейства 
MCS-51. 
137. Призначення регістра керування споживанням мікроконтролера сімейства MCS-51. 
138. Арифметико-логічний пристрій в мікроконтролері сімейства MCS-51. 
139. Призначення пам'яті даних (ОЗП). 
140. Призначення блоку інтерфейсу і переривань в мікроконтролері сімейства MCS-51. 
141. Склад блоку інтерфейсу і переривань. 
142. Групи мікроконтролерів PIC micro по розрядності команд. 
143. Основні особливості архітектури мікроконтролерів PIC micro. 
144. Види архітектури пам'яті. 
145. Основні особливості архітектури 32-розрядних мікроконтролерів на базі загального ядра 
ARM7TDMI. 
146. Вид архітектури ядра ARM7TDMI. 
147. Що забезпечує наявність вбудованого контролера Flash-пам'яті в мікроконтролері серії 
Smart ARM? 
148. Області використання мікроконтролерів Smart ARM і LPC214X. 
149. Фірми промислового виробництва 64-тібітових мікропроцесорів. 
150. Основні особливості EPIC. 
151. Виконуючі модулі і регістри Intel Itanium 2. 
152. Виконуючі пристрою в PowerPC 970. 
153. Відмінності нової архітектури AMD64 і конструкції процесорів Athlon 64. 
154. Визначення ALPHA архітектури. 
155. Незалежні функціональні блоки архітектури ALPHA 21164. 
156. Використання системи на платформі ALPHA. 
157. Основні характеристики 64-тібітових мікропроцесорів. 
158. Максимальне число команд в різних режимах Elbrus 3М. 
159. Основи теорії Нейрона. 
160. Що таке нейроподібні мережі? 
161. Особливості процесора Neuromatrix Л1879ВМ1. 
162. Опис векторного процесора. 
163. Операції множення з накопиченням в робочій матриці. 
164. Порядок виконання перетворення даних. 
165. Машинні команди нейропроцесорів. 
166. Векторні команди нейропроцесорів. 
167. Формат векторних скалярних команд нейропроцесорів. 
168. Програми для нейропроцесорів і їх структура. 
189. Які дані використовуються для введення даних? 
170. Яким чином запускаються програми? 
171. Програмне забезпечення для нейропроцесора і його вигляд. 
172. Області застосування нейропроцесора. 
173. Загальний опис нейропроцесорів. 
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РЕКОМЕНДОВАНА ЛІТЕРАТУРА ТА ІНФОРМАЦІЙНІ РЕСУРСИ 
Базова 

1. Евстифеев А.В. Микроконтроллеры AVR семейств Tiny и Mega фирмы 
«ATMEL». – 2-е изд., стер. –- М.: Издательский дом «Додэка-XXI», 2005. – 560 с. 

2. Баранов В.Н. Применение микроконтроллеров AVR: схемы, алгоритмы, 
программы. – М.: Издательство дом «Додэка-XXI», 2004. – 288 с. 

3. Голубцов М.С. Микроконтроллеры AVR: от простого к сложному. – М.: 
СОЛОН-Пресс, 2003. – 288 с. 

4. Трамперт В. Измерение, управление и регулирование с помощью AVR-
микроконтроллеров /Пер. с нем. – К.: «МК-Пресс», 2006. – 208 с. 

5. Мортон Дж. Микроконтроллеры AVR: Вводный курс /Пер. с англ. – М.: 
Издательский дом «Додэка-XXI», 2006. – 272 с. 

6. Костров Б. В., Ручкин В. Н. Архитектура микропроцессорных систем. – 
М.: Издательство Диалог-МИФИ, 2007. – 304 с. 

Допоміжна 
1. Александриди Т.М., Котович И.С., Матюхина Е.Н. Организация ЭВМ и 

систем. Часть 4. Микропроцессорные устройства: Учебное пособие. – М.: МАДИ 
(ГТУ), 2008. – 68 с. 

2. Бродин В.Б., Калинин А.В. Системы на микроконтроллерах и БИС 
программируемой логики. – М.: Издательство ЭКОМ, 2002. – 400 с. 

3. Гусев В.Г. Электроника и микропроцессорная техника: Учеб. Для вузов / 
В.Г. Гусев, Ю.М. Гусев. – 3-е изд. – М.: Высш. шк., 2005. – 790 с. 

4. Исмагилов Ф.Р., Ахматнабиев Ф.С. Микропроцессорные устройства 
релейной защиты энергосистем: учебное пособие / Ф.Р. Исмагилов, 
Ф.С. Ахматнабиев / Уфимск. гос. авиац. техн. ун-т. – Уфа: УГАТУ, 2009. – 171 с. 

5. Калабеков Б.А. Цифровые устройства и многопроцессорные системы: 
Учебник для техникумов связи. – Горячая линия. – Телеком, 2003. – 336 с. 

6. Новиков Ю.В. Основы микропроцессорной техники: учебное пособие / 
Ю.В. Новиков, П.К. Скоробогатов. – 4-е изд. – М.: БИНОМ. Лаборатория знаний, 
2009. – 357 с. 

7. Мікропроцесорна техніка: Підручник / Ю.І. Якименко, Т.О. Терещенко, 
Є.І. Сокол, В.Я. Жуйков, Ю.С. Петергеря; За ред. Т.О. Терещенко. – 2-ге вид. – К.: 
Кондор, 2004. – 440 с. 

8. Яценков В.С. Микроконтроллеры Microchip. Практическое руководство. 
– М.: Горячая линия – Телеком, 2002. – 296 с. 

9. Предко М. Справочник по PIC-микроконтроллерам. – М.: ДОДЭКА-XXI, 
2002. – 512 c. 

10. Тавернье К. PIC-микроконтроллеры. Практика применения. – М.: ДМК 
Пресс, 2002. – 272 с. 

Інформаційні ресурси 
1. Файловий архів ХНАДУ: http://files.khadi.kharkov.ua/mekhatroniki-

transportnikh-zasobiv/informatiki/item/8468-konspekt-lektsii.html. Нарожний В.В., 
Назаров О.С. Конспект лекцій з дисципліни "Мікропроцесорні пристрої". – 82 с. 
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