Послідовність розв'язання задач статики.

1.Аналіз системи:

1,а) зв'язки та їх реакції;

1,б) склад механічної системи;

1,в) навантаження;

1,г) можливе розташування системи координат.

2. Розрахункова схема. План сил.

2,а) зв'язки та їх реакції;

2,б) механічна система;

2,в) навантаження;

2,г) система координат.

3. Вибір умов рівноваги.

4. Запис рівнянь рівноваги.

5. Аналітичне рішення.

6. Чисельне рішення.

7. Перевірка.

8. Відповідь.

Послідовність розв'язання задач кінематики.

1.Аналіз системи:

1,а) зв'язки;

1,б) склад механічної системи;

1,в) типи руху частин системи та напрямки руху;

1,г) можливе розташування системи координат.

2. Розрахункова схема. План швидкостей.

2,а) зв'язки;

2,б) механічна система;

2,в) позначення кінематичних характеристик і МЦС(при необхідності);

2,г) система координат.

3. Аналітичне рішення.

4. Чисельне рішення.

5. Розрахункова схема. План прискорень.

5,а) зв'язки;

5,б) механічна системи;

5,в) позначення прискорень і МЦУ(при необхідності);

6. Аналітичне рішення.

7. Чисельне рішення.

8. Відповідь.

Послідовність рішення задач динаміки.

1.Аналіз системи:

1,а) зв'язки та їх реакції;

1,б) склад механічної системи;

1,в) навантаження;

1,г) типи руху частин системи та напрямки руху;

1,д) можливе розташування системи координат.

1,е) можливе розбиття на ділянки з незмінними системами сил.

Для кожної ділянки з незмінною системою сил:

2. Розрахункова схема.

2,а) зв'язки та їх реакції;

2,б) механічна система;

2,в) навантаження;

2,г) типи руху частин системи та напрямки руху;

2,д) система координат.

3. Вибір основного закону для вирішення на ділянці руху.

4. Аналітичне рішення.

5. Чисельне рішення.

6. Перевірка.

7. Відповідь.

Последовательность решения задач статики.

1.Анализ системы:

1,а) связи и их реакции;

1,б) состав механической системы;

1,в) нагрузка;

1,г) предположительное расположение системы координат.

2. Расчетная схема. План сил.

2,а) связи и их реакции;

2,б) механическая система;

2,в) нагрузка;

2,г) система координат.

3. Выбор условий равновесия.

4. Запись уравнений равновесия.

5. Аналитическое решение.

6. Численное решение.

7. Проверка.

8. Ответ.

Последовательность решения задач на определения центра тяжести однородного  твердого тела.

1.Анализ системы:

1,а) размерность твердого тела;

1,б) способ деления твердого тела на простые составные части;

1,в) предположительное расположение системы координат.
2. Выбор метода определения центра тяжести твердого тела.

3. Расчетная схема для всего твердого тела. 

Задание глобальной системы координат.
4. Расчетная схема для каждой части твердого тела. 
4,а) система координат;

4,б) длина/площадь/объем части твердого тела;

4,в) локальные координаты центра тяжести части твердого тела;

4,г) глобальные координаты начала координат локальной системы координат;

4,д) глобальные координаты центра тяжести части твердого тела.

5. Определение длины/площади/объема всего твердого тела.

6. Определение  глобальных координат центра тяжести всего твердого тела.

7. Проверка.

8. Ответ.

Последовательность решения задач кинематики.

1.Анализ системы:

1,а) связи;

1,б) состав механической системы;

1,в) типы движения частей системы и направления движения;

1,г) предположительное расположение системы координат.

2. Расчетная схема. План скоростей.

2,а) связи;

2,б) механическая система;

2,в) обозначение кинематических характеристик и МЦС(при необходимости);

2,г) система координат.

3. Аналитическое решение.

4. Численное решение.
5. Расчетная схема. План ускорений.

5,а) связи;

5,б) механическая система;

5,в) обозначение ускорений и МЦУ(при необходимости);

6. Аналитическое решение.

7. Численное решение.

8. Ответ.

Последовательность решения задач динамики.

1.Анализ системы:

1,а) связи и их реакции;

1,б) состав механической системы;

1,в) нагрузка;

1,г) типы движения частей системы и направления движения;

1,д) предположительное расположение системы координат.

1,е) предположительное разбиение на участки с неизменными системами сил.

Для каждого участка с неизменной системой сил:

2. Расчетная схема.

2,а) связи и их реакции;

2,б) механическая система;

2,в) нагрузка;

2,г) типы движения частей системы и направления движения;

2,д) система координат.

3. Выбор основного закона для решения на участке движения.

4. Аналитическое решение.

5. Численное решение.

6. Проверка.

7. Ответ.
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