1.Материальная точка –  это 

1) физическое тело, обладающее массой, размерами которого можно пренебречь при рассмотрении его движения, 

2) физическое тело, размерами которого можно пренебречь при рассмотрении его движения, 

3) какая-то идеализация физического объекта.
2.Систему отсчёта в физике образуют

1) система координат, соответствующая единицам измерения,

2) выбранная система координат и связанные с ней часы, 

3)  инерциальные системы, 

4) неинерциальные системы.
3.Мгновенная скорость движения по траектории – это

1) скорость в интервале мгновенных значений времени, 

2) предел отношения приращения пути к приращению времени, 

3) отношение приращения пути к приращению времени.
4.Путь по траектории равен

1) её длине, 

2) интегралу от мгновенной скорости в заданном временном интервале, 

3) интегралу от мгновенной скорости.
5.Ускорение материальной точки при движении по траектории – это

1) первая производная от пути во времени, 
2) вторая производная от скорости движения, 
3) первая производная от скорости, 
4) вторая производная от пути. 
6.Тангенциальное ускорение –  это 

1) составляющая вектора ускорения, направленная  по нормали к траектории, 

2)  скалярная величина, 
3) компонента вектора, направленная по касательной к траектории.
7.Нормальное ускорение – это

1) вектор, касательный к траектории, 
2) скалярная величина, 
3) компонента вектора ускорения, направленная  по нормали к траектории.
8.Мгновенной угловой скоростью называется вектор

1) равный производной от угла по времени и направленный по оси вращения, 

2) равный производной от угла по времени и направленный по направлению вращения,  
3) равный отношению угла поворота и соответствующего временного интервала.
9.Периодом движения Т называется

1)время, за которое точка на окружности совершает полный оборот, 
2) точка на окружности поворачивается на угол 2π, 
3) периодическое повторение процесса.
10.Частота вращения – это

1)  число оборотов в единицу времени, 
2)  число оборотов за период, 
3) герц.
11.Угловое ускорение — это 

1) скорость угла, 
2) производная по времени от вектора угловой скорости, 
3) вторая производная по времени от угла поворота.  
12.  Первый закон Ньютона, выбрать.

1) Существуют такие системы отсчета, в которых всякое тело сохраняет состояние покоя или не равномерного прямолинейного движения до тех пор, пока воздействия со стороны других тел не заставят его изменить это состояние.

2) Существуют такие системы отсчета, в которых всякое тело не сохраняет состояние покоя или равномерного прямолинейного движения до тех пор, пока воздействия со стороны других тел не заставят его изменить это состояние.

3) Существуют такие системы отсчета, в которых всякое тело сохраняет состояние покоя или равномерного прямолинейного движения до тех пор, пока воздействия со стороны других тел не заставят его изменить это состояние.

13. Сила, определение, выбрать.

1) Силой называют количественную меру простого воздействия на тело со стороны других тел, во время действия которого тело или его части получают ускорения. 

2) Силой называют количественную меру простого какого-либо воздействия на тело, во время действия которого тело или его части получают прирост энергии. 

3) Силой называют количественную меру простого какого-либо воздействия на тело, во время действия которого тело или его части получают убыль энергии. 

14. Второй закон Ньютона, выбрать.

1) Если на тело действует несколько сил, то ускорение тела пропорционально их геометрической сумме. 

2) Если на тело действует несколько сил, то скорость тела пропорциональна их алгебраической сумме. 

3) Сумма действующих сил определяет скорость изменения во времени импульса тела.

15. Импульсом называется величина
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16. Силы, с которыми два тела действуют друг на друга,      

1) равны по величине и направлены по одной прямой в одну сторону,

2) равны по величине и направлены по одной прямой в разные стороны,

3) различны по величине и направлены по одной прямой в разные стороны.

17. Реакция опоры – это      

1)  сила, способствующая действию какой-либо внешней силы,

2)  сила, уравновешивающая действие какой-либо внешней силы, 

3)  реакция стола на действие силы тяжести лежащей книги.
18. Ускорение свободного падения – это

1) постоянная движения, 
2) коэффициент пропорциональности между силой тяжести и ускорением, 
3)  коэффициент пропорциональности между силой тяжести  и массой тела.    

19. Условие, при выполнении которого падающее тело ничего не весит, выбрать.
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20. Силы упругости и силы трения – это

1) силы, обусловленные деформациями тела, и его сопротивлением,
2) силы, обусловленные свойствами тела, и сопротивлением среды,
3) силы, обусловленные любым воздействием на тело, и средой,

4) силы, обусловленные упругими деформациями тела, и сопротивлением среды. 

21. Моментом инерции  твердого тела относительно заданной оси называется величина 
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22. Закон сохранения импульса, выбрать. 

1) Для замкнутой системы (без внешних воздействий!) её отдельный импульс есть величина постоянная. 
2) Для замкнутой системы (без внешних воздействий!) её интегральный импульс есть величина постоянная. 
3) Для замкнутой системы (без внешних воздействий!) её интегральный импульс есть величина переменная.

23.  Кинетической энергией объекта массы 
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24. Движущийся бронеавтомобиль производит выстрел. При этом остаётся неизменным 
1) его момент инерции, 
2)  его энергетическое состояние, 
3)  механический импульс. 

25. Давлением жидкости называется 

1) физическая величина, определяемая нормальной силой, действующей со стороны жидкости на основание,

2) физическая величина, определяемая силами, действующими со стороны жидкости на основание и стенки сосуда,  
3) физическая  величина, определяемая нормальной силой, действующей со стороны жидкости на  единицу площади.  

26. Давление в любом месте покоящейся жидкости 

1) одинаково по всем направлениям, но неодинаково передается по объему, занятому покоящейся жидкос​тью, 
2) одинаково по всем направлениям, при​чем давление  одинаково передается по всему объему, занятому покоящейся жидкос​тью, 
3) не одинаково по всем направлениям: больше на дно и меньше на стенки сосуда.
27. Закон Архимеда, формулировка, выбрать. 

1) На тело, погруженное в жидкость, действует со стороны этой жидкости направленная вверх выталкивающая сила, равная весу вытесненной телом жидкости. 
2) На тело, погруженное в жидкость, действует со стороны этой жидкости направленная вверх выталкивающая сила, равная массе вытесненной телом жидкости. 
3) На тело, погруженное в жидкость, действует со стороны этой жидкости направленная вверх выталкивающая сила, равная объёму вытесненной телом жидкости. 
28. Дайте определение колебательному движению (колебаниям) системы (в частном случае - тела).

1. Это - процесс с большей или меньшей точностью повторяющийся во времени.
2. Это - процесс, регулярно повторяющийся через определенные равные отрезки времени.
3. Это - процесс, при котором величины, характеризующие состояние системы, неоднократно принимают равновесные значения.
4. Это - процесс, происходящий под действием возвращающей силы, то есть силы, стремящейся вернуть систему (тело) к состоянию равновесия и увеличивающейся по мере отклонения системы (тела) от этого состояния.

29. Какое колебательное движение называется гармоническим?

1. Любое колебательное движение является гармоническим.
2. Только такое колебательное движение, которое происходит под действием на тело упругой возвращающей силы.
3. Колебательное движение, при котором координата тела изменяется со временем по закону синуса.
4. Колебательное движение, при котором координата тела изменяется со временем по закону косинуса.

30. Что называется мгновенным значением колеблющейся величины?

1. Только значение колеблющейся величины в начальный момент времени.
2. Только максимальное значение колеблющейся величины.
3. Только значение колеблющейся величины в момент прекращения колебаний.
4. Значение колеблющейся величины в любой момент времени колебаний.

31.  Что называется амплитудой колебаний?

1. Максимальное по модулю мгновенное значение за все время колебаний.
2. Наибольшее по модулю отклонение колеблющейся величины от положения равновесия за все время колебаний.
3. Любое отклонение колеблющейся величины от положения равновесия.
4. То же самое, что и фаза колебаний.

32.  Какие колебания называются периодическими?

1. Это такие колебания, при которых значения колеблющихся величин повторяются через равные промежутки времени.
2. Любые колебания являются периодическими.
3. Только колебания, которые совершает груз, подвешенный на пружине.
4. Только колебания, которые совершает груз на подвесе при малых отклонениях от положения равновесия.

33. Что называется периодом периодических колебаний?

1. Время всего колебательного движения.
2. Половина времени всего колебательного движения.
3. Это - количество колебаний в единицу времени.
4. Минимальное время, по истечении которого повторяются значения колеблющихся величин.

34. Что называется полным колебанием?

1. Совокупность колебательных движений в течение всего времени колебательного процесса.
2. Фрагмент колебательного движения в течение времени, равного периоду колебаний. 
3. Фрагмент колебательного движения в течение времени, равного половине периода колебаний.
4. Фрагмент колебательного движения в течение времени, равного четверти периода колебаний.

36. Как связаны между собой период Т и частота f колебаний?

1. f = 1/T. 

2. Эти величины не связаны между собой.
3. Т = 1/f.
4. f = A / T, где А - амплитуда колебаний.

37. Объект совершает гармонические колебания вдоль оси Х по закону 
х = А Cos ωt. Как изменяется со временем проекция его скорости на эту ось?
1. По гармоническому закону.
2. Совершает периодические колебания, но они не являются гармоническими.
3. По линейному закону.
4. Имеет постоянное значение и от времени не зависит.

38. Объект совершает гармонические колебания вдоль оси Х по закону 
х = А Cos ωt. Как изменяется со временем проекция его ускорения на эту ось?
1. По гармоническому закону.
2. Совершает периодические колебания, но они не являются гармоническими.
3. По линейному закону.
4. Имеет постоянное значение и от времени не зависит.

39. Что называется математическим маятником?
1. Реальное тело, закрепленное на стержне, противоположный конец которого зафиксирован.
2. Реальное тело, закрепленное на пружине, противоположный конец которой зафиксирован.
3. Реальное тело, закрепленное на невесомой, нерастяжимой нити, противоположный конец которой зафиксирован.
4. Материальная точка, подвешенная на невесомой, нерастяжимой нити, противоположный конец которой зафиксирован.

40. Чему равен период Т колебаний математического маятника (L - длина маятника, g - ускорение свободного падения)?
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41. Чему равен период Т колебаний пружинного маятника (m - масса тела маятника, k - жесткость пружины)?
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42. Что называется свободными (собственными) колебаниями системы?

1. Любые колебания являются свободными (собственными).
2. Колебания, которые способна совершать система без воздействия на нее переменных внешних сил.
3. Колебания, которые способна совершать система при воздействии на нее переменных внешних сил.
4. Колебания, которые способна совершать система при отсутствии как внешних, так и внутренних сил трения.

43. Что называется вынужденными колебаниями системы?

1. Любые колебания являются вынужденными.
2. Колебания, которые способна совершать система без воздействия на нее переменных внешних сил.
3. Колебания, которые совершает система при воздействии на нее переменных внешних сил.
4. Колебания, которые способна совершать система при отсутствии как внешних, так и внутренних сил трения.

44. Что такое волна?

1. Колебательное движение одного элемента системы.
2. Колебательное движение всех элементов системы.
3. Процесс переноса вещества при колебательном движении элементов системы.
4. Процесс распространения колебаний в пространстве с течением времени.

45. Что называется фронтом волны?

1. Направление распространения колебаний.
2. Линия, отделяющая область, где волны уже есть или были, от области, где волн еще нет.
3. Поверхность, отделяющая область, где волны уже есть или были, от области, где волн еще нет.
4. Любая поверхность в области, где распространяются волны.

46. Что такое лучи?

1. Линии, перпендикулярные к касательным в каждой точке фронта волны.
2. Линии, касательные в каждых точках фронта волны.
3. То же, что и фронт волны.
4. Линии, вдоль которых колеблются элементы системы.

47. Что называется длиной волны?
1. Расстояние, которое проходит фронт волны за все время колебаний источника.
2. Расстояние, которое проходит фронт волны за время, равное периоду колебаний источника.
3. Кратчайшее расстояние вдоль луча волны между двумя его точками, где колебания частиц происходят в одинаковой фазе.
4. Кратчайшее расстояние вдоль луча волны между двумя его точками, где колебания частиц происходят в противоположных фазах.

48. Какие волны называются продольными?

1. Продольными называются все механические волны.
2. Продольными называются все механические волны, которые распространяются только в твердых телах.
3. Продольными называются волны, в которых направление колебаний частиц среды совпадает с направлением распространения волны.
4. Продольными называются волны, в которых направления колебаний частиц среды перпендикулярны направлению распространения волны.

49. Какие волны называются поперечными?

1. Поперечными называются все механические волны.
2. Поперечными называются все механические волны, которые распространяются только в жидкостях и газах.
3. Поперечными называются волны, в которых направление колебаний частиц среды совпадает с направлением распространения волны. 

4. Поперечными называются волны, в которых направления колебаний частиц среды перпендикулярны направлению распространения волны.
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