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Практическое занятие № 5 
 

Задача № 1. Определить время пуска привода вентилятора и построить график      
ω = f (t). Привод осуществляется от короткозамкнутого двигателя типа А2-72-2,            
Рном = 40 кВт, ωном = 305 рад/сек,( пном = 2900 об/мин), J=0,126 кг·м2.  

Механические характеристики двигателя ω = f (М) и вентилятора представлены на 
рис.1. 

Решение. Для интегрирования уравнения движения применим метод площадей. По-
строим кривую динамического момента сдин МММ  . Заменим кривую динамического 
момента динМ ступенчатым графиком, когда время пуска i-го участка: 
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Рис. 1. Механические характеристики двигателя ω = f (М) и вентилятора Ошибка! Ошибка 

связи. 
 
Результаты вычислений сведены в табл. 1. 

 



 
Таблица 1 Результаты расчетов 

Пара-
метр 1  2  3  4  5  6  7  8  9  10  11  12  13  14  15  16  

Δω, 
рад/сек 20,1 20,1 20,1 20,1 20,1 20,1 20,1 20,1 20,1 20,1 20,1 20,1 20,1 20,1 20,1 20,1 

ω, 
рад/сек 20,1 42 63 84 105 126 147 168 189 210 231 252 273 284 294 304 

Мдин, Н·м 96,8 90 81,6 76,5 76,5 80 86,5 100 113,6 133,5 155 180 200 185 140 80 
Δti, сек 0,027 0,029 0,032 0,035 0,035 0,033 0,031 0,026 0,023 0,02 0,017 0,015 0,013 0,014 0,019 0,033 
t, сек 0,027 0,056 0,088 0,123 0,158 0,191 0,222 0,248 0,271 0,291 0,308 0,323 0,336 0,35 0,369 0,402 

 
По данным табл. 1 построен график скорости вращения привода при пуске (рис. 1). 

Время пуска t = 0,4 сек. 
 
 

Варианты 
№ 

варианта J, кг·м2 № 
варианта J, кг·м2 № 

варианта J, кг·м2 

1.  0,1 11.  0,3 21.  0,5 
2.  0,12 12.  0,32 22.  0,52 
3.  0,14 13.  0,34 23.  0,54 
4.  0,16 14.  0,36 24.  0,56 
5.  0,18 15.  0,38 25.  0,58 
6.  0,2 16.  0,4 26.  0,6 
7.  0,22 17.  0,42 27.  0,35 
8.  0,24 18.  0,44 28.  0,45 
9.  0,26 19.  0,46 29.  0,55 
10.  0,28 20.  0,48 30.  0,52 

 


