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2.1.1. Класифікація систем пуску

Тема 2.1 Аналіз технічних рішень систем пуску
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2.1.2. Особливості побудови електростартерів
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2.1.3. Аналіз технічних рішеннь систем керування стартером
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2.2.1. Аналіз пускових характеристик ДВЗ
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Тема 2.2 Аналіз характеристик та критерії вибору 

елементів системи пуску
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2.2.2. Характеристики АКБ у режимі пуску
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2.2.3. Критерії вибору стартерного електродвигуна



Аналіз режимів стартерної мережі
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Робочі характеристики стартерного електродвигуна
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2.2.4. Характеристики СЕД при нерівномірному обертанні
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2.3.1. Умова мінімізації маси елементів системи пуску
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Тема 2.3 Підбір елементів системи пуску та оптимізація її  параметрів
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2.3.2. Підбір елементів системи пуску за номінальною потужністю
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2.3.3. Підбір елементів системи пуску за опором стартера

Вихідні дані у вигляді довідкових таблиць
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2.3.4. Оптимізація передаточного числа приводу стартера

Завдання оптимізації передаточного числа
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Структура оптимізації передаточного числа стартера
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2.3.5. Оптимізація параметрів АКБ
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2.3.6. Оптимізація параметрів стартерного проводу
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